
&

109 6 1

:
1



É ǯ

É

É

É

É

É

É

2



V V V V

Ǻ
ǻ

Ǻ
ǻ

V V V V

V V V V

V V V V

- - - - -

ň
ł

ł
( ǯ )
ł
ł

( ǯ
ǯ ǯ
)

ǯ

3



( ̘
̘ ̘ )

̘ ̘
̘

̪ ̘ ̘
̘ ̫

4



- ( ǯ )

5



( ǯ )

Ǎ ̘

(cm/sec
)

30 30 30 30 

30 cm 30 cm 30 cm 30 cm 

̘ ̘ ̘ ̘ ̘ ̘ ̘

Ǎ ̘

6

A-1 

- ( ǯ )



- ( ǯ )

7



- ( ǯ )

8



- ( ǯ )

9



- ǯ

1.

ǰ / ǯ /

ǯ ǯ

2.

3.

4.

( )

5.

Ǐ Ǐ

Ǐ

Ǐ Ǐ Ǐ

( / )

( / )

10



ǯ

( / )

(

)( )

( )

Ǐ

Ǐ

Ǐ

Ǐ ______

11



-

Ǐ

Ǐ Ǐ Ǐ Ǐ Ǐ

ǉ ǊǛ
Ǜ
Ǜ
Ǜ

ǉ ǊǛǏ
Ǐ

12



-

Ǎ ̘ ̘ ̘ ǜ
̘ ̘ ̘

?

̘ ̘ ̘ Ǎ
?

Ǎ ̘ ̘ Ǎ
Ǡ
ǯ Ǎ
Ǡ
Ǡ

?

̘ Ǎ
?

Ǎ ǯ ǯ
̙

?

?

̘ Ǎ
?

Ǎ ̘ ̘
?

?

13



-

̘ Ǎ
?

Ǎ
Ǎ ̙

Ǎ Ǡ
̘ ?

Ǎ Ǎ
Ǡ

?

Ǎ Ǎ
?

?

Ǎ
?

?

̘ Ǎ
Ǡ

Ǎ ̘ ̘
Ǎ ̘ ?

?

Ǎ Ǎ
Ǎ Ǡ

14



15



1.
2.

1. 4.

2.
3.GPS

1.
2.
3.
4.GPS

1.
2.

1.
2.GPS
3.

1. 2.GPS
3.

1.
2.
3.

1.
4.GPS
2.
3.

( )

1.
2.
3.

1.
2.GPS
3.

-

16



1.
2.

1. 4.

2.
3.GPS

1.
2.
3.
4.GPS

1.
2.

1.
2.GPS
3.

1. 2.GPS
3.

1.
2.
3.

1. 4.GPS
2.
3.

( )

1.
2.
3.

1.
2.GPS
3.

-

17



1.

2.

1.
2.
3.
4.
5. ( )
6.
7.GPS
8.
9.
10.
11.

-

18



( ̘
̘ ̘
̘ )

1.
2.

3.
4.
5. +

( )
6.Tomahawk
7.GPS

-

19



( ̘
̘ ̘
̘ )

1.
2.

3.
4.

5. +

( )
6.Tomahawk
7.GPS

-

20



( ̘
̘ ̘
̘ )

1.
2.

3.
4.

(Anabat )
5. +

( ̘ )
6.Tomahawk
7.GPS

-

21



( ǯ
ǯ ǯ ǯ

)

1.
2.

3.
4.
5. +

( )
6.Tomahawk
7.GPS

- ( )

22



( ǯ
ǯ ǯ
ǯ )

1.
2.

3.
4.

5. +

( )
6.Tomahawk
7.GPS

- ( )

23



( ̘
̘ ̘
̘ )

1.
2.

3.
4.

5. +

( ǯ )
6.Tomahawk
7.GPS

Tomahawk

- ( )

24



1.
ǯ

2.

3.

1. (
)

2.
3.
4. GPS
5.

- ( )

25



1.
2.

1.
2.
3.
4. GPS

1.
2.
3.
4.

1.
2.
3.
4.GPS
5.
6.pitfall

- ( ǯ )

26



27

1.
2.
3.
4.

1.
2.
3. ̘

4.

1.
2.

1.
2.

1.
2.

1.

1.
2.

1.

2.

1.

-



1.
2.
3.
4.

1.
2.
3. ̘
4.

-

28



É (altruism)

É (avoid)

É (mitigate)

É (compensate)

Å̪ ̫

ǯ
ǰ

ÅǺ ǻ

ǯ ǰ
:

ǯ

29


